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PROCEDURA 001/2023 — 06 SETTEMBRE 2023

PROCEDURA DI SELEZIONE PER L’AFFIDAMENTO DELL’INCARICO DI
PROGRAMME MANAGER DELL’INIZIATIVA FITAMEDROB
PROVVEDIMENTO DI GRADUATORIA

PROVVEDIMENTO DI GRADUATORIA E ATTRIBUZIONE INCARICO

L’AMMINISTRATORE UNICO

VISTO il Decreto di concessione n. 001984 del 9 dicembre 2022, nel seguito Decreto, con il
quale ¢ stata ammessa a finanziamento 1’Iniziativa “Fit for Medical Robotics” (nel seguito
Iniziativa), acronimo “Fit4MedRob”, codice identificativo PNC0000007 ¢ i relativi allegati;

PRESO ATTO che la summenzionata Fit4dMedRob Scarl ¢ identificata nel suddetto Decreto
MUR 001984/2022 come soggetto attuatore HUB della sopra menzionata Iniziativa “Fit for
Medical Robotics”;

VISTO I’ Atto Costitutivo della Scarl Fit4dMedRob Rep.n. 5044 ¢ Racc.n. 2419 del 09.11.2022,

VISTO lo Statuto della Societa Consortile Fit4dMedRob Scarl, quale allegato “E” del
summenzionato Atto Costitutivo;

PRESO ATTO che nel suddetto Atto Costitutivo viene nominato Amministratore Unico della
SCARL Fit4MedRob il Dott. Paolo Giuseppe Natale Ravazzani;

VISTO che FIT4MedRob Scarl ha modificato in data 25 luglio 2023 la propria ragione sociale
in Fondazione Fit for Medical Robotics Fit4dMedRob con voto unanime di tutti i Soci;

PRESO ATTO che la suddetta Fondazione sara operativa solo all’atto della ricezione della
necessaria autorizzazione da parte della Prefettura di Roma e che, fino a tale data, la continuita
operativa dell’Iniziativa sara garantita da Fit4MedRob Scarl;

VISTA la Procedura di Selezione per I’affidamento dell’incarico di Programme Manager
dell’iniziativa PNRR PNC Fit for Medical Robotics - Fit4dMedRob (Procedura 001/2023 del 06
settembre 2023);

VISTA la nomina della Commissione di valutazione in data 16/09/2023, ai sensi dell’ Art. 4 della
summenzionata Procedura 001/2023;

VISTI gli atti concorsuali della citata Commissione di valutazione, i cui lavori si sono conclusi
il 28 settembre 2023 ed accertata la loro regolarita;

PRESO ATTO della necessita di procedere all’approvazione della graduatoria come proposta
dalla summenzionata Commissione;

CONSIDERATA la necessita di procedere

DISPONE
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I’approvazione della seguente graduatoria della Selezione in Premessa, come risultante dagli atti
della Commissione, relativa agli idonei all’incarico di profilo dirigenziale di Programme Manager
dell’Iniziativa Fit4MedRob.

Attivita svolta ed Attl\.nté svolta ed
. esperienza maturata
. . . | esperienza maturata nella R ) .
Graduat Titoli formativi . . nella gestione di progetti
. Nome Cognome .. | gestione di strutture con . Totale
oria (max 20 punti) . N anche con ruoli di
ruoli di responsabilita .
) responsabilita (Max 50

(max 30 punti) .

punti)
1 Monica Vignoni 12 30 48 90
2 Francesca Eremita 11 25 40 76
3 Stefania Agostini 15 11 40 66
4 Maria Elisa Rosati 9 25 30 64
5 Silvia Schiavon 11 10 21 42
6 Consolato Garifoli 11 30 0 41
7 Giuseppe Russo 11 28 0 39
8 Davide Di Maria 13 0 25 38
9 Rosalia Sacco 11 9 11 31
10 Simona Orvieto 13 0 11 24
11 Annalisa Delre 12 0 11 23
12 Luca Lanfranchi 13 0 0 13
13 Elizaveta Orekhova 7 0 0 7

Al sensi dell’Art. 5 della Procedura di Selezione, l'incarico di Programme Manager viene
attribuito alla Dott.ssa Monica Vignoni, classificatasi prima nella graduatoria di merito di
cui sopra.

La presente disposizione ¢ pubblicata sul sito istituzionale di Fit4dMedRob - “Fit for
Medical Robotics”, https://www.fit4medrob.it/

Amministratore Unico Fit4MedRob Scarl
Ing. Paolo Giuseppe Ravazzani

Paolo Giuseppe
Natale Ravazzani
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