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AVVISO DI SELEZIONE PER IL CONFERIMENTO DI INCARICO DI LAVORO AUTONOMO
Valorizzazione e dissemination dei risultati dell'Iniziativa PNC0000007 "Fit for Medical Robotics"

Approvazione degli Atti

VISTO lo Statuto della Fondazione Fit for Medical Robotics;

VISTO I’Awviso in oggetto pubblicato in data 15/06/2026;

ATTESO che in data 24/06/2026-& decorso il termine previsto per la presentazione delle candidature;
VISTA la disposizione di nomina della Commissione di valutazione del 29/06/2026;

VISTI i verbali della Commissione del 03/07/2026 relativi alla procedura in oggetto;

ATTESO che il RUP non ha evidenziato irregolarita nello svolgimento della selezione;

DISPONE

- di approvare gli atti della procedura di selezione per il conferimento di un incarico di lavoro
autonomo avente ad oggetto: valorizzazione e dissemination dei risultati dell'Iniziativa PNCO000007
"Fit for Medical Robotics" (CUP B83C22006130001);

- di approvare gli esiti della procedura di selezione, dai quali risulta individuato quale candidato
maggiormente idoneo allo svolgimento dell'incarico Michele NARDINI, con il punteggio complessivo
di 91/100;

- didichiarare vincitore della selezione Michele NARDINI;

- didisporre la pubblicazione della presente disposizione sul sito istituzionale della Fondazione nella
sezione dedicata agli Avvisi di selezione.

Il Presidente
Prof. Francesco DOTTA
(Riproduzione di documento sottoscritto digitalmente ai
sensi degli art.20 e 22 del D.Lgs. 82/2005)
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