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PROVVEDIMENTO DI NOMINA DELLA COMMISSIONE VALUTAZIONE
PROCEDURA DI SELEZIONE 001/2023

L’AMMINISTRATORE UNICO

VISTO il Decreto Direttoriale 6 giugno 2022, n. 931, di emanazione di un Avviso per la
concessione di finanziamenti destinati ad iniziative di ricerca per tecnologie e percorsi
innovativi in ambito sanitario e assistenziale finanziato a valere sulle risorse previste dal
Fondo complementare al Piano Nazionale di Ripresa e Resilienza, come individuate dal
decreto legge 6 maggio 2021, n. 59, convertito, con modificazioni, dalla legge 1° luglio
2021, n. 10;

VISTO il Decreto Direttoriale del MUR del 30 settembre 2022, n. 1511, con il quale ¢
stata approvata la graduatoria delle proposte pervenute in risposta all’Avviso e,
contestualmente, sono state individuate, sensi dell’articolo 12, commi 6 e 8, del medesimo
avviso, le 4 (quattro) “Iniziative” che hanno conseguito il punteggio di valutazione piu
alto risultando ammesse alla successiva Fase 2 — Proposte Integrali:

PRESO ATTO che, nel sopra menzionato Decreto 1511/2022, al secondo posto della
graduatoria ¢ stata classificata la proposta di Iniziativa denominata “Fit for Medical
Robotics”;

VISTO il Decreto di concessione n. 001984 del 9 dicembre 2022, nel seguito Decreto,
con il quale ¢ stata ammessa a finanziamento 1’Iniziativa “Fit for Medical Robotics” (nel
seguito Iniziativa), acronimo “Fit4MedRob”, codice identificativo PNC0000007 e i
relativi allegati:

a. Allegato A — Proposta definitiva;

b. Allegato B - Iniziativa - Programma di Ricerca;

c. Allegato C — Piano dei Costi e delle Agevolazioni

d. Allegato D - Cronoprogramma di attuazione e Piano dei pagamenti

e. Allegato E - Disciplinare di concessione delle agevolazioni,

f. Allegato F - Codici Unici di Progetto (CUP) e Codici Concessione RNA — COR;

PRESO ATTO che la summenzionata Fit4MedRob Scarl ¢ identificata nel suddetto
Decreto MUR 001984/2022 come soggetto attuatore HUB della sopra menzionata
Iniziativa “Fit for Medical Robotics™;

VISTO I’Atto Costitutivo della Scarl Fit4dMedRob Rep.n. 5044 e Racc.n. 2419 del
09.11.2022,

VISTO lo Statuto della Societa Consortile Fit4MedRob Scarl, quale allegato “E” del
summenzionato Atto Costitutivo;

PRESO ATTO che nel suddetto Atto Costitutivo viene nominato Amministratore Unico
della SCARL Fit4MedRob il Dott. Paolo Giuseppe Natale Ravazzani;
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VISTO I’Avviso relativo all’avvio della procedura Procedura 001/2023 del 06/09/2023
per la selezione per I’affidamento dell’incarico di Programme Manager dell’Iniziativa
Fit4MedRob, pubblicato sul sito di Fit4MedRob: http://fitdmedrob.it;

PRESO ATTO che, nella summenzionata procedura, la valutazione delle domande
pervenute deve essere affidata ad una Commissione composta da un minimo di tre a un
massimo di cinque esperti, nominata da Fit4MedRob;

PRESO ATTO della necessita di procedere
DISPONE

La nomina della seguente Commissione:

e Ing. Emilio Fortunato Campana (Presidente)
Direttore del Dipartimento DIITET del Consiglio Nazionale delle Ricerche

e Prof. Christian Cipriani

Professore Ordinario della Scuola Universitaria Superiore Sant’Anna di Pisa

e Dott.ssa Marta Rapallini

Programme Manager della Fondazione FAIR

Detta Commissione ¢ incaricata di mettere in atto la valutazione dei candidati ai sensi del
Art. 4. Procedura di Selezione della Procedura 001-2023 del 06/09/2023, seguendo le
indicazioni riportate nel suddetto Art. 4, nonché di redigere i verbali necessari a
documentare tutte le fasi della suddetta valutazione, come previsto nell’Art. 4.

Paolo Giuseppe Ravazzani
Amministratore Unico

Paolo Giuseppe
[? Natale Ravazzani
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